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D -M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot drogo-
wych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na dro-
gach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdine, wspdlne dla robét objetych specyfikacjami tech-
nicznymi dla poszczegoinych asortymentow robot drogowych.,

Jezdni nadano spadek poprzeczny dwustronny daszkowy 2%. Zaprojektowane spadki umozliwia prawidlowy splyw wéd
powierzchniowych na nawierzchniach utwardzonych na przylegty teren i do istniejacego rowu

«  Nawierzchnia z masy mineralno-asfaltowej grysowej grubosci 5 cm w ilosci 125 kg/m® na stabilizacji cementowej oraz na
istniejgcej stabilizacji cementowej uprzednio wyréwnanej ttuczniem kamiennym stabilizowanym mechanicznie o grubosci
warstwy 10 cm.

Odwodnienie poprzez nadanie nawierzchni odpowiednich spadkow i skierowaniem wod opadowych na powierzchnie ziele-
ni trawiastej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosc techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
czesc¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie
z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen
I okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robét, przekazywania polecen
i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcea i projektantem,

1.4.5. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyzna-
czeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem

1.4.6. Jezdnia - czesc¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10 Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowdw
1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywa-
nia przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiaz-
ce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do prze-
prowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocenag jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw siuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podicze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze roziozenie napre-
zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejace] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze skiadac
sie z podbudowy zasadniczej | podbudowy pomocnicze)

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes$¢ podbudowy spetniajaca funkcje noéne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skfadac
sie z jednej lub dwdch warstw.



f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsc¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosc wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziai tole-
rancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze

1.4.19. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.20. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza. lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisem-
nej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe).

1.4.23. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita moderniza-
cja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.24. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.25. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace czesc terenu budowy.

1.4.27. Zadanie budowlane - czeé¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé konstrukcyjna lub technologicz-
na, zdolna do samodzielnego petnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwiaza-
nych z budowg, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru

1.51. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze \Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje | wspolrzedne punktow gidwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe] i dwa komplety ST

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki | dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegolowych warun-
kach umowy. uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje wy-
konawcza (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacii projektowe], ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i ST

1)  Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcey tak jakby
zawarte byly w cate] dokumentagji.

2) W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosc ich waznosci wymienio-
na w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0géinych warunkach umowy").

3) Wykonawca nie moze wykorzystywac biedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i popra-
wek.

4) W przypadku rozbieznosci, wymiary padane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

5)  Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowg i ST.

6) Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziafu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziaiu tole-
rancjl

7) W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebra-
ne | wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem’)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie. ciagi
piesze, znaki drogowe, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoncze-
nia i odbioru ostatecznego robot



Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstaw Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi | organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu | zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponowne-
go zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

b) Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru. tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

c) Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sie, ze jest wtaczony w ceng kontraktowa.

155 Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowi-
ska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowi-
ska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych,
a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibragji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego spo-
sobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) Iokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy na
terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy -

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty s szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jedno-
Znacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatoéw na srodowisko

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robot ich szkodliwoéé zanika (np. mate-
riaty pylaste) moga byc uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracii
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakie-

kolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszko-
dzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwg czasowag dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru | wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bez-
zwilocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkie)
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi | urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego

Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca
a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych karzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru
Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy



1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie mate-
rialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia | uzgodnienia od wiasciwych wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspek-
tora Nadzoru. Inspektor Nadzoru moze polecié, aby pojazdy nie speiniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych
Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet | odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypeinieniem wymagan ckreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zapta-
cie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia ~akonczenia robot przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki spo-
sdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1512 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne | miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykenywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen
uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wydatki wynikie
z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naru-
szenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy | przepisy, ktore speinia¢ maja materialy,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia Najnowszego wydania lub poprawione-
go wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byc rowniez stosowane inne odpo-
wiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy. pod warunkiem ich spraw-
dzenia | pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloéci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasnosé Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powia-
domié Inspektora Nadzoru i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia opoznienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokosé kwoty, o ktora nalezy zwiekszyc cene kontraktowa

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczyc Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe sprzet, transport oraz inne urza-
dzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajacego’

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inspektorowl Nadzoru do zatwierdzenia, szczegoiowe informacje dotyczace proponowane€go Zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego srédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodia uzy-
skaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia
w sposoh ciagty speiniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

Wszystkie wykorzystywane przy wykonywaniu zadania budowlanego wyroby budowlane musza posiadac¢ deklaracje pro-
ducenta o zgodnosci z Polska Norma, spetniajace wymagania Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 (Dz. U.
198 poz. 2041) w sprawie deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.



2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiasciciel i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze zrédet
miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wy-
magane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekgji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji.
organow administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spefnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow pochodzacych ze
zrodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne. jakie okaza sie potrzebne w zwiazku
z dostarczeniem materiatow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad cdpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegolnione
w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska nato pisemna zgode Inspektora Nadzoru.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot,
niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewartoéciowany (skorygowany) przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja sie nie zbadane | nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwoéé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzy-
ciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez In-
spektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykanawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robot, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc¢ | whasciwosci | byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych

z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stoso-
wanych metod produkgji z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki
tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg byc spetnione nastepujace warunki:
a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie prze-
prowadzania inspekgji,
b) Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie predukcja
materiatow przeznaczonych do realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa sie w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwo-
lenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byc zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST. PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru,
w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien byc¢ uzgodniony | zaakceptowany przez In-
spektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgedny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosc wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybra-
ny sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze byé pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu. ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosc
wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.
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Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentagji projek-
towej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowag

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniac wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkow moga byc¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych mate-
riatow | wykenywanych robot, za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzo-
ru.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sig skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialnosci za ich dokiadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robét beda oparte na wymaga-
niach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmo-
waniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwaza-
na kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny byc wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora Nadzo-
ru, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawic¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru program zapewnienia jakosci
W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci technicz-
ne, kadrowe | plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:
a) czesc ogolng opisujaca:
~ organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
~ system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wy-
konawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych
a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;
b) czesc szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilosc srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kru-
sZyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwose, pobieranie probek, legalizacja | sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw
robot,
- Ssposob postepowania z materialami | robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozona jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosc sa okreslone w ST, normach i wytycznych, W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone. Inspektor Nadzoru Kierownik projektu ustali. jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapew-
ni¢c wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiada-
ja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji



Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te
beda tak powazne, ze moga wplynac ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét bada-
nych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli,
Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

6.4, Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe. albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu ich wytwa-
rzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi
swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych badan kontrol-
nych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru powinien pobiera¢ prébki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze sie wylacznie na wia-
snych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt z dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zlecic, sam lub
poprzez Wykonawce. przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium W takim przypadku
calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostana przez Wykonawce

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopuscic do uzycia tylko te materialy. ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy. jezeli nie sa objete certyfi-
kacjq okreslong w pkt 1i ktore speiniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST. kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposeéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speiniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczerstwa ludzi
imienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika | opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdinosci-

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe],
date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,



~  terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementow robét,
~ przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
~ uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
—  zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,
~  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podiegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szcze-
golnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
—  dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robat,
—  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiafow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowa-
dzat,
—  wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
~ inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sie.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zaje-
ciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy rebot

(2) Ksiazka obmiardw
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robat. Obmia-
ry wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recep-
ty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indzie] w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesieczne] platnosci na rzecz Wykonaw-
cy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci | odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe|

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m*® jako diugosc pomnozona
przez $redni przekroj.

lloci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacji

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot



7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy | zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokiadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku wyste-
powania duzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiardéw. W razie braku miejsca szkice moga byc dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiarow,
ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalne] ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania 0goinego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomie-
niem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakosc i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST
| uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartasci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$c do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspek-
tora Nadzoru zakonczenia robot | przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe]j na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow
badan | pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjq projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaja-
cych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa | ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eks-
ploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartosc wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy

8 4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot sporza-
dzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1) dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sparzadzona w trakcie rea-
lizacji umowy,
2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),
3) recepty i ustalenia technologiczne,
4) ksiazki obmiarow,
5) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
7) opinie technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do dokumentow od-
bioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe|,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,
9) geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot ,
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10) kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty ped wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru osta-
tecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeiniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozygji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosc (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniac wszystkie czynnosci, wymagania
i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
_  robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
~  warto$é zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budo-

wy,

~ warto&é pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww dokumentach. a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwa-
nia budowy, wraz z dostarczeniem kopil projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wyni-
kajacych z postepu robot,

) ustawienie tymczasowego oznakowania | oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.

) oplaty/dzierzawy terenu,

) przygotowanie terenu,

) konstrukcje tymczasowej nawierzchni. ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje.
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i swiatet,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami)

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1553)

3 Ustawa z dnia 21 marca 1885 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poznigjszymi zmianami)
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, D-04.08.00
WYROWNANIE _PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wyko-
naniem wyréwnania poprzecznego i podiuznego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na dro-
gach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sig wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem wyréwnania podbudo-
wy przed wykonaniem nawierzchni bitumicznej kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosci uktadana na istniejacej warstwie w celu wyrownania jej nierdwno-
sci w profilu poprzecznym i podtuznym

1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. VWymagania 0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowac materialy speiniajace wymagania
okreslone w:

1) ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2,

2) ST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 2

3) ST D-04.04.03 ,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa uzywane do robot nalezy skladowaé w zasiekach materialowych na podiozu utwardzonym, dobrze odwodnionym
w warunkach zabezpieczajacych je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami
Materiat w okresie sktadowania nie moze ulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tamanym stabilizowanym mechanicznie Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem okreslonym w ST D-04.04.00  Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4

4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spefnia¢ wymagania okreslone w ST D-04,04.00 .Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt

4.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogolne zasady wykonania rohot
Ogdlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywa powinny spetnia¢c wymagania okreslone w ST D-04.04.02 Podbudowa
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyrownania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia podbudowy powinna zostac oczyszczona z wszelkich zanie-
czyszczen, zgodnie z ST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych” pkt 5
Powierzchnia podbudowy tiuczniowej lub z kruszyw przewidziana do wyrownania powinna zostac przed uktadaniem warstwy
wyréwnawczej zoskardowana na gtebokosc 7 cm, co pozwoli na wlasciwe zwiazanie wykonane] warstwy wyrownawcze) z istnie-
jaca podbudowa.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajacy wykonanie wyrownania podbudowy zgodnie z dokumenta-
cja projektowa.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztaitowania wyréwnania podbudowy powinny by¢ wczeséniej przygotowane, odpowiednio zamo-
cowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Paliki lub szpilki powinny byc¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie linki do wytyczenia robot w odstepach
nie wiekszych niz co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdiuz istniejace] podbudowy prowadnice w taki sposcb, aby
wyznaczaly one $cisle warstwe wyrdwnawcza podbudowy w stanie niezageszczonym. Prowadnice winny byc ustawione stabil-
nie, w sposob wykluczajacy ich przesuwanie sie w czasie uktadania i zageszczania Kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wykonac odcinek probny, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00
JPodbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubosc uktadane] warstwy wyrownawczej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie moze byc po zageszcze-
niu mniejsza od najwiekszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwe wyrownawcza z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
ukiada sie i zageszcza wedlug zasad okreslonych w ST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego me-
chanicznie” pkt 5 oraz ST D-04.04.03 ,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSC| ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w ST D-04.04.02
JPodbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz ST D-04.04.03 ,Podbudowa z zuzla wielkopie-
cowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania wyréwnania podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,Pod-
budowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego wyrownania podbudowy

Czestotliwosc oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyrownania powinny by zgodne z okre-
Slonymi dla podbudowy w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. VWymagania ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa s

Jednostka obmiarowa jest m (metr szescienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robot pedano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera. jezel wszystkie pormiary
i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyrownania podbudowy naleza do robot ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa okreslo-
new ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
3
Cena wykonania 1m wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie i zageszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne].

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizowanym mechanicznie sa podane w ST D-04.04.00
.podbudowy z kruszyw. wymagania ogolne” pkt 10.
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D-05.03.05.A -
WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANEK MINERALNO - BITUMICZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwiazanych z wykonaniem
warstwy $cieralnej nawierzchni z mieszanek mineralno — bitumicznych, wytwarzanych i wbudowywanych na goraco w zwiazku
z przebudowa drogi gminnej nr 110700 L w miejscowoséci Komelowka - Kolonia, gm. Sitno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1,

1.3. zakres rob6t objetych ST

Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego o uziarnieniu wg Projektu #0/12,8 mm nalezy zastosowac zgodnie z Dokumentacjq.
Projektowg, w ramach wykonania:

- przebudowy drogi gminnej w m. Kornelowka - Kolonia, gm. Sitno
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem | odoiorem warstwy scieralngj z betonu asfaltowego
wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014 [85] z migszanki mineralno-asfaltowe dostarczonej od producenta. W przypadku produkcji
mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca zobowiazany jest prowadzic Zakladowa kontrole produkcji (ZKP)
zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.
Warstwe scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drog kategorii ruchu od KR1 do KR6 (okreslenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7).
Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

T
Relegoria Mieszanki o wymiarze DY, mm
ruchu
‘ KR 1:2 | AC5S, ACSS, AC11S
KR 3-4 AC8S, ACT1S
‘ KR 5.6 AG8S, AC115 2

|
1| Podziat ze wzgledu na wymiar najwiekszego kruszywa w mieszance.

2 Dopuszczony do stosowania w terenach gorskich.

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1, Nawierzchnia — konstrukcja skladajaca sie z jednej lub kilku warstw sluzacych do przejmowania i rozkiadania obcigzen od ruchu pojazdéw na podio-
ze.

1.4.2. Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni bedgca w bezposrednim kontakcie z kolami pojazdow

1.4.3. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej - okreslenie mieszanki mineraino-asfaltowej, ze wzglgdu na najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8,
11

1.4.5. Beton asfaltowy — misszanka mineralno-asfaltowa, w kiorej kruszywo o uziamieniu claglym lub nieciaglym tworzy struklurg wzajemnie klinujaca sie.
1.4.6. Uziamienie — skiad ziamowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez okreslony zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu - obcigZenie dregi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) wg Katalogu typowych konstrukcji na-
wierzchni podatnych i polsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8. Wymiar kruszywa — wielkos¢ ziaren kruszywa, okreslona przez doiny (d) i gomy (D) wymiar sita,

1.4.9. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 45 mm craz d>2mm

1.4.10. Kruszywo drobne - kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, kidrego wieksza czes¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11. Pyl - kruszywo 2 ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypelniacz — kruszywo, ktorego wigksza czgsc przechodzi przez sito 0,083 mm. (Wypeiniacz mieszany - kruszywo, ktore skiada sie z wypetniacza
pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia. Wypelniacz dodany — wypeiniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13. Kationowa emulsja asfaliowa — emulsja, w kicrej emulgator nadaje dodatnie ladunki czastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00
Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.15, Symbole i skroty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwy $cieralnej

PMVB — polimeroasfalt,

D — gomy wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C — kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wlasciwosé uzytkowa nie okreslana (ang. No Performance Determined; producent moze jej nie okreslac),



TBR _ do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczyé odpowiednie informacje, jednak nie

jest do tego zobowiazany),
IRI — (International Roughness Index) migdzynarodowy wskaznik rownosci,
MOP —  migjsce obslugi podroznycn.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczage robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” [1] pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1, Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowat asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59). Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano
w tablicy 2. Qprocz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 mozna stosowac inne lepiszcza nienormowe wedlug aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfall drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 ACS5S, ACBS, 50/70, 70/100
AC11S Wielorodzajowy 50/70
KR3 - KR4 ACBS, AC118 50170 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KRS - KRG ACBS, AC11S Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55
‘ PMB 45/80-85

Asfalty drogowe powinny spelniac wymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spelniac wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12591 [27]

e Metoda Rodzaj asfaltu
!Tp Wiascign ‘ badania 50/70 701100
1 2 [ 3 4 5
[ WELASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm ‘ PN-EN 1426 [21] 50-70 | 70-100 J
2 Temperatura migknienia | °C | PrEN 1427 22 s50 | 4351 ‘
3 Temperatura zaplonu, \ . 1 ‘
hie mniej niz C | PN-EN 22592 [62) 230 230
4 Zawartosé skiadnikow rozpuszczal-
nych, % mim | PN-EN 12592 [28] 99 a9
nie mniej niz
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek
lub przyrost), % mim | PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0.8
nie wigcej niz
6 Pozostala penetracja po starzeniu,
nie i niz % | PN-EN 1426 [21] 50 48
7 Temperatura migknienia po starze- .
i, nie mniej niz C | PN-EN 1427 [22] 48 45
WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 Zawartosc parafiny,
nie wiecej niz % | PN-EN 12608-1(30] 22 2,2
9 Wzrost temp. mieknienia po starze- "
niu, nie wiecej niz C | PN-EN 1427 [22] 9 QJ
10 Temperatura lamliwosci Fraassa, nie ;
wiece nit C | PN-EN 12593 (29) | 8 10 |
Tablica 4. \Wymagania wobec asfaltow modyfikowanych polimerami (polimeroasfaltow) wg PN-EN 14023 [59]
' Gatunki asfaltow modyfikowanych \
Siatod Jed- polimerami (PMB)
Wymaganie | Wiascwost | @oda | nosta 45/80 - 55 45/80 - 65
POCSIEWONE sl wymaganie klasa wymaganie Klasa
1 2 3 4 5 6 7 8
Konsystencja
w posrednich i
g | Commom | PNERL g 4580 4 4580 4
w 25°C 1426 [21]
rach eksploa-
tacyjnych |
Konsystencja
w wysokich Temperatura PN-EN 3 5
temperatu- migknienia 1427 [22] g 233 4 wehi 2
rach eksploa- J
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tacyjnych
Sita rozciaga- PN-EN
nia (mala 13589 [55] 5 o o
predkodé BN-EN Jlem 21w5°C 4 =2w5°C 3
rozciggania) 13703 [57]
Sila rozcigga- PN-EN
Kohezja nia w 5°C 13587 [53] i
(duza predkosc | PN-EN g L o bifD ¢
rozciagania) 13703 [57)
Wahadto Vialit
PN-EN 5 .
(meto-da 13588 [54] Jiem NPD 0 NPD= 0
uderzenia)
Stalosc Zmiana masy % =05 3 205 3
konsystencji Pozostala PN-EN
(Odpornose penetracia 1426 [21) % 260 7 260 7
na starzenie Warost
wg PN-EN fms ?‘Ep.e‘ PN-EN
12607-1 lub -3 | AUY MIEKNE 1 4457 (22) °C <8 2 <8 2
31] nia
Inne wlasciwo- | Temperatura Miadh
i 150 2592 °C 2235 3 =235 3
sci zapionu 63]
Temperatura PN-EN 6
lamliwosci 12593 [29] C =g g s !
NawrotSPIe2y- | PN-EN 250 5 270 3
" we . i %
ymagania Nawrot sprezy- 5 o
dodatkowe sty w 10°C 11 it . NFD ¢
PN-EN
Zakres pla- 14023 [59] °C TERY 1 TBR: 1
stycznosci Punkt
5:1.9
Stabilnosc PN-EN
magazynowa- %
na Rotmica | ho 2| g <5 2 <5 2
temperatur
mieknienia M
Stabilnos¢ PN-EN
magazynowa- 13399 [52] N 5
hia. Roznica | PN-EN 51 — 0 hER 2
penetracji 1426 [21]
Spadek tem- SN-EN
peratury mie- 12607-1 ‘
knienia po o b b
_ itz [31] C TBR 1 TBR 1
Wymagania PN-EN
docatkeie | LUEOLIRAUT | e
-11ub -3 [31]
Nawrot spre-
zysty w 25°C
po starzeniu =50 4 =60 3
wg PN-EN BN-EN
12607-11ub - 12507_1
2l [31] %
awrot spre- PN-EN
zysty w 10°C 13398 [51]
po starzeniu ) .
wg PN-EN NPD 0 NPD 0
12607-1lub -
3[31] I
2 NPD — No Performance Determined (wlasciwosc uzytkowa nie okreslana)
o TBR - To Be Reported (do zadeklarowania)

Skladowanie asfaltu drogowego powinno sie odbywac w zbiomikach, wykluczajgcych zanieczyszczenie asfaltu i wyposazonych w system grzewczy posred-
ni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiadac automatyczny system grzew-
czy z tolerancjg + 5°C oraz uklad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien by¢ magazynowany w zbiorniku wyposazonym w system grzewczy posredni z termostatem kontrolujgcym temperature z dokladno-
scig + 5°C. Zaleca sig wyposazenie zbiomika w mieszadio. Zaleca sig bezposrednie zuzycie polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nalezy unikat wielokrotnego
rozgrzewania i chlodzenia polimercasfaltu w okresie jego stosowania oraz unikac niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltow roznego rodzaju i klasy
oraz z asfaltem zwyklym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy $cieralngj z betonu asfaltowego nalezy stosowat kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywa 2014 [64], obejmujace kruszywo grube ,
kruszywo drobne i wypelniacz. Kruszywa powinny spefnia¢ wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2014 - tablica 12, 13, 14, 15.

Skladowanie kruszywa powinno sie odbywac w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze
lub pochodzeniu. Podloze skladowiska musi by¢ rowne, utwardzone i odwodnione. Skladowanie wypeiniacza powinno sie odbywac w silosach wyposazo-
nych w urzadzenia do aeracji.



2.4, Srodek adhezyjny
W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa, gwarantujacego odpowiednia przyczepnosc (adhezjg) lepiszcza do
kruszywa i odpormasé mieszanki mineraino-asfaltowej na dzialanie wody, nalezy dobrac i zastosowac srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kru-
szywo-lepiszcze wartosé przyczepnosci okreslona wedlug PN-EN 12597-11, metoda C [34] wynosita co najmniej 80%
Srodek adhezyjny powinien odpowiadac wymaganiom okreslonym przez producenta.
Skiadowanie $rodka adhezyinego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach, w warunkach okreslonych przez producenta.
2.5. Materialy do uszczelnienia potaczen i krawedzi
Do uszczelnienia polaczen technologicznych (1. zlgezy podiuznych i poprzecznych z tego samego materialu wykonywanego w roznym czasie oraz spoin
stanowiacych polaczenia roznych materiatow Iub polaczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcymi w nawierzchni lub jg ograniczajacymi, nalezy
stosowac:
a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wediug norm lub aprobat technicznych,
b) emulsje asfaltowa wediug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wediug norm lub aprobat technicznych
Grubost materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
~nie mnigj niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mnigj niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.
Skiadowanie materialow termoglastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych w apro-
bacie techniczne].
Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27), asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,me-
toda na goraco’. Dopuszcza sig inne rodzaje lepiszcza wg norm [ub aprobat technicznych.

2.6. Materialy do ztaczenia warstw konstrukcji

Do zlaczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wiazaca z warstwa scieralng) nalezy stosowac kationowe emuisje asfaltowe lub kationowe emulsje
modyfikowane polimerami wediug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66] punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.
Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sie
tylko pod cienkie warstwy asfaltowe na goraco.
Emulsje asfaltowg mozna skladowac w opakowaniach transportowych lub w stacjonamych zbiomikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nale-
wac emulsji do opakowan i zbiomikéw zanieczyszczonych materialami mineralnymi.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne" [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu robot Wykanawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sig mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej
metody robot, jak:
— wytwomia (otaczarka) o migszaniu cyklicznym lub cigglym, z automatycznym komputerowym sterowaniem produkgji, do wytwarzania mieszanek mi-
neralno-asfaltowych,
— ukladarka gasienicowa, z elekironicznym sterowaniem rownosci ukladane] warstwy,
skrapiarka,
walce stalowe gladkie,
— lekka rozsypywarka kruszywa,
— szczotki mechaniczne iflub inne urzadzenia czyszczagce,
— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
— sprzet drobny.
4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Qgdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Asfalt i polimeroasfalt nalezy przewozic w cysternach kolejowych Iub samochodach izolowanych i zaopatrzonych w urzadzenia umozliwiajace posrednie
ogrzewanie oraz w zawory spustowe.
Kruszywa mozna przewozic dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materia-
fami i nadmiernym zawilgoceniem.
Wypelniacz nalezy przewozic w sposob chroniacy go przed zawilgoceniem, zbryleniem | zanieczyszczeniem. Wypelniacz luzem powinien byc przewozony
w odpowiednich cysternach przystosowanych do przewozu materialow sypkich, umozliwiajacych roziadunek pneumatyczny.
Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknigtych cysternach, autocysternach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda
korodowaly pod wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinny byc wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywac do transportu
opakowan z metali lekkich (moze zachodzic wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsjach o pH < 4).
Migszanke mineralno-asfaltowa nalezy dowozic na budowe pojazdami samowytadowczymi w zaleznosci od postepu robot Podczas transportu | postoju
przed wbudowaniem migszanka powinna by¢ zabezpieczona przed ostygnigciem | doplywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub
ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu mieszanki, od produkgji do wbudowania, powinna zapewniac utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.
Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé tylko $rodki antyadhe-
zyine niewplywajace szkodliwie na mieszanke.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogalne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogeine” [1] pkt 5
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skladu migszanki mineralno-asfaltowej (ACSS, AC8S, AC1 18).
Uziarnienie mieszanki mineralngj oraz minimalna zawartosc lepiszcza podane sg w tablicach 6i7.
Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i famanego, to nalezy przyjac proporcje kruszywa lamanego do niefamanego co najmnie
50/50.
Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane s w tablicach 8, 9 i 10.

Tablica 6.Uziarienie mieszanki mineralnej oraz zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy scieralne] dla ruchu KR1-KR2 [65)

[ Wiasciwose | Przesiew, [% (mm)] ]

g



ACSS ACBS AC118
Wymiar sita #, [mm] od do aod do od do
16 - - 100 -
11.2 - 100 - 20 100
8 100 - 90 100 70 90
56 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
Zawartos¢ lepiszcza, minimum’
P er’_\\'_‘ Bmmﬂ& BmmE 8
Tablica 7. Uzlarnienie mieszanki mineralngj oraz zawartosé lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy scieralngj dia ruchu KR3-KR6 [85]
Wiasciwose Przesiew, [% (m/m)]
AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
1,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
2 40 B9 35 50
0,125 8 22 8 | 20
0,063 5 12,0 5 | 11,0
Zawartos¢ lepiszcza, minimum’) Brinss Brins 42
7 Minimalna zawartos¢ lepiszcza jest okreslona przy zalozone] gestosci mieszanki mineralne] 2,650 Mg/m®. Jezeli stoso-
wana mieszanka mineralna ma inng gestost (p<), to do wyznaczenia minimalnej zawartosci lepiszcza podang wartosc
nalezy pomnozy¢ przez wspolczynnik € wedtug rownania:
2,650
o=
d
Tablica 8. Wymagane wtasciwosci mieszanki mineraino-asfaltowej do warstwy scieralnej, dla ruchu KR1 + KR2 [65]
Warunki zagesz-
Wiasciwosc czania wg PN-EN Metoda i warunki badania ACSS AC8S AC11S
13108-20 [48]
Zawartosc wolnych C.1.2 ubiiani . Vi
¢ .2 upljanie, PN-EN 12697-8 [33], Vivint0 Vinint 0 min10
prZBStrzem 2x50 uderzen p. 4 [ ] Vinaao Vinazo Vinaao
Wolne przestrzenie C.1.2.ubii 5 VFB
) : J.Zublanie, PN-EN 12697-8 [33], VFBanzs VFBuinrs min?§
wypeknione lepiszczem 2x50 uderzen 0.5 %3} VFBuna: VFBunss VFBins:
Zawartos¢ wolnych C.1.2 ubiiaiie -
przestrzeni 250 dérzehl PN-EN 12697-8 [33], VMA e VIMA 12 VMA 114
w migszance mineraingj U p.5
PN-EN 12697-12 [35], prze-
Odpomos¢ na dzialanie C.1.1,ubijanie, chowywanie w 40°C z jednym ITSR
wody 2x35 uderzen cyklem zamrazania, ITSR% ITSRe | #
badanie w 25°C |
2 Ujednolicona procedure badania odpornoéci na dziatanie wody podano w WT-2 2014 [85] w zalaczniku 1.
Tablica 8. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] do warstwy $cieralnej, dla ruchu KR3 + KR4 [65]
Warunki zagesz-
Wiasciwosc czania wg PN-EN Metoda | warunki badania AC8S AC11S
13108-20 [48]

. .| C.1.2,ubijanie, 2x50 Viminz Vininz g
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni Lderen PN-EN 12697-8 [33), p. 4 Vo Voo
Odpomnos¢  na  deformacje | C.1.20, walowanie, PN‘EN 126%“25@%110 gg 280 WTSnr 030 WTSaros0
trwate @ Pos-Pioo W powietrzu, - i PRDairaexiar PRDairdexiar

i D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38]
. PN-EN 12697-12 [35], przechowywanie
Odpornos¢ na dzialanie wody Gl ‘1,ubuame‘. L w 40°C z jednym cyklem zamrazania, TSR TSR
uderzen i 5
badanie w 25°C ©
a Grubosc plyty: AC8, AC11 40mm.
® Ujednelicona procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2014 [65] w zaltaczniku 1.

Tablica 10. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] do warstwy $cieralnej, dla ruchu KRS + KRB [65]
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Warunki zagesz-
Wiasciwosc czania wg PN-EN Metoda i warunki badania ACBS AC118
13108-20 [48)

C.1.2,ubijanie, 2x50 Viin20 Viinzo
uderzen PN-EN 126978 [33). p- 4 \ Vinans Vinaxt
Odpomose  na  deformacie | C.1.20, walowanie, Rl 12697-22, metoda B WTSaro3 WTSar o3
twale Y w powietrzu, PN-EN 13108-20, PRDuras PRD
a 98-F100 D.1.6.60°C, 10 000 cyk!i [38] AlRdexlat AlRdeklar
. PN-EN 12697-12 [39], przechowywanie
e 332?2; m= w 40°C z jednym cyklem zamrazania, ITSRe ITSRw
badanig w 25°C ©

Zawarto$é wolnych przestrzeni

Odpomnost na dziatanie wody

a Grubosc plyty: AC8, AC11 40mm.
o Ujednolican, procedurg badania odpornosci na dzialanie wody podano w WT-22014 [65] w zalaczniku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wylwarza¢ na goraco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania
skladnikow oraz przechowywania gotowej migszanki).

Dozowanie skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno by¢ zautomatyzowane i zgodne z recepta
robocza, a urzadzenia do dozowania skladnikow oraz pomiaru temperatury powinny byc okresowo sprawdzane. Kruszywo o roznym uziarnieniu lub pocho-
dzeniu nalezy dodawac odmierzone oddzielnie

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywat w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem termostatowania zapewniajacym utrzy-
manie 2adane] temperatury z dokfadnoscia = 5°C. Temperalura lepiszcza asfaltowego w zbiomiku magazynowym (roboczym) nie moze przekraczac 180°C
dla asfaltu drogowego 50/70 1 70/100 i polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 | 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypeiniaczem) powinno byc wysuszone | podgrzane tak, aby mieszanka mineraina uzyskala temperature wiasciwg do
otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralngj nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowej podanej w tablicy 11. W te] tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowa-
nia, a najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowe] bezposrednio po wytworzeniu w wytworni

Tablica 11. Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

=
Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 Wielorodza- od 155 do 185

owy-50/70 od 140 do 180

PMB 45/80-55 od 130 do 180

PMB 45/80-65 od 130 do 180 |

Sposob i czas mieszania skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnic rownomieme otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym
Dopuszcza sig dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytwomni, pod warunkiem skoordynowania migdzy sobg deklarowanych przydatnosci
mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikow, wiasciwosci objetosciowe) z zachowaniem braku roznic w ich wiasciwosciach.
5.4, Przygotowanie podioza
Podioze (warstwa wyrownawcza, warstwa wigzaca lub stara warstwa scieraina) pod warstwe scieralng z betonu asfaltowego powinno by¢ na calej po-
wierzchni:

— ustabilizowane i nosne,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostalosc luznego kruszywa,

— wyprofilowane, rowne i bez kalein,

suche.

Wymagana rownos¢ podiuzna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpewiadac drogi publiczne [67].
W wypadku podioza z warstwy stare] nawierzchni, nierdwnosci nie powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nierownosci podioza z warstwy stare] nawlerzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar lata 4-metrowa lub rownowazng metoda)

Maksymalna nierownos¢ podioza pod
Klasadrogi | Element nawierzchni warstwe cieralng [mm]
AS, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wiaczania i wylaczania 6
GP Jezdnie lacznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 8
G Pasy. ruchu, dodatkowe, wiaczania i wylaczania, postojowe, jezdnie
lacznic, utwardzone pobocza 8
ZiL.D Pasy ruchu ‘ 9

Jezeli nierownosci s wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrownac podioze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych powinny byc zgodne z dokumentacja projekiows
Z podioza powinien byc zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podloza nalezy usunac.

Nierownosci podioza (w tym powierzehnie istniejace] warstwy scieralngj) nalezy wyrownac poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownawcze.
Wykonane w podiozu faty z materialu o mniejsze] sztywnosci (np. faty z asfaitu lanego w betonie asfaltowym) nalezy usunac, a powstale w ten sposob
ubytki wypeinic materiatem o wiasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypeinic betonem asfaltowym)

W celu polepszenia polaczenia migdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powierzchnia podioza powinna by w ocenie wizualnej chropowata.
Szerokie szczeliny w podiozu nalezy wypelnic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi wediug PN-EN 14188-1 [50] lub PN-EN 14188-2 [61] albo
innymi materialami wedtug norm lub aprobat technicznych.



Na podlozu wykazujacym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca sie stosowanie membrany przeciwspeka-
niowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedtug norm lub aprobat technicznych.
5.5. Proba technologiczna
Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki jest zobowigzany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera proby technologicznej, ktora ma na
celu sprawdzenie zgodnosci wiasciwosci wyprodukowane] mieszanki z recepta. W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z recepta robocza i w
cyklu automatycznym produkowa¢ mieszanke. Do badan nalezy pobrac mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu sie pracy otaczarki.
Nie dopuszcza sie oceniania dokladnosci pracy otaczarki oraz prawidlowosci skladu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na
mozliwg segregacije kruszywa.
Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu sie pracy otaczarki nalezy zgromadzié w silosie lub zaladowac na samochod. Probki do badan nalezy
pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z metoda okreslong w PN-EN 12697-27 [39).
Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.
5.6. Odcinek probny
Przed przystapieniem do wykonania warstwy cieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykona odcinek probny celem uscislenia organizacji wytwarzania
i ukladania oraz ustalenia warunkow zageszczania,
Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ co najmniej 500 m?,
a diugosc¢ co najmniej 50 m. Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu jakie zamierza stosowac do wykonania war-
stwy Scieralnej.
Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robdt po zaakceptowaniu przez Inzyniera technologii wbudowania | zageszczania oraz wynikow z odcinka prob-
nego.
5.7. Polaczenie miedzywarstwowe
Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polaczenia miedzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzenia
nawierzchni ruchem.
Podloze powinno byc skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polaczenia migdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnika-
niem i zaleganiem wody migdzy warstwami.
Skropienie lepiszczem podioza (np. z warstwy wiazacej asfaltowej), przed ulozeniem warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinno byc wykonane
w ilodci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze, tj. 0,1 = 0,3 kg/m?, przy czym:

— zaleca sie stosowac emulsje modyfikowang polimerem,

~ ilos¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podioza oraz porowatosci mieszanki ; jesli mieszanka ma wigksza zawartosc wolnych przestrze-

ni, to nalezy uzy¢ wieksza ilosc lepiszcza do skropienia, ktore po ulozeniu warstwy Scieralnej uszczelni ja.

Skrapianie podioza nalezy wykonywa¢ réwnomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sie skrapianie
reczne lanca w migjscach trudno dostepnych (np. $cieki uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzehni lub jg ograniczajacych. W razie
potrzeby urzadzenia te nalezy zabezpieczyc przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wylaczy¢ z ruchu publicznego przez zmiane organizacji ruchu
W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno by¢ skropione 0,5 h przed ukladaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody. Czas ten
nie dotyczy skrapiania rampa zamontowana na rozkladarce.
5.8. Wbudowanie migszanki mineralno-asfaltowe;
Mieszanke mineralno-asfaltowa mozna wbudowywaé na podiozu przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4 15.7.
Temperatura podioza pod rozktadang warstwe nie moze byc nizsza niz +5°C.
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.
Mieszanke mineralno-asfaltowa asfaltowa nalezy wbudowywac w odpowiednich warunkach atmosferycznych
Temperatura oloczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy 13. Temperatura otoczenia moze byc nizsza w wypadku
stosowania ogrzewania podloza. Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowe] asfaltowe] podczas silnego wiatru (V > 16 m/s).
W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajacym temperature mieszania | wbudowania nalezy indywidualnie okreslic
wymagane warunki otoczenia.

Tablica 13 Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2 m podczas wykonywania warstw asfaltowych
i Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
| przed przystapieniem do robot w czasie robot
| Warstwa $cieraina o grubosci = 3 ¢m 0 +5
Warstwa scieralna o grubosci < 3 cm +5 +10

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spelniac warunki podane w tablicy 14.

Tablica 14. Wiasciwosci warstwy AC

Projektowana grubosc o . Zawartos¢ wolnych prze- |
Typ i wymiar mieszanki warstwy technologiczne] Wskaznik [zgg];@szczenla strzeni w warstwie
[cm] i Ph(viv)]
AC5S, KR1-KR2 20+40 =98 15+40
AC8S, KR1-KR2 25+45 298 1.5+4,0
AC11S, KR1-KR2 3,0+50 =98 1.5=4.0
AC8S, KR3-KR6 2,5+4.5 =98 20+50
AC11S, KR3-KR6 30+50 > 98 2,0+50 |

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byc wbudowywana rozkiadarka wyposazona w ukiad automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywa-
nia niwelety zgodnie z dokumentacyg projektowa. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sie wbudowywanie reczne.

Grubo$¢ wykonywanej warstwy powinna byc sprawdzana co 25 m, w co najmniej frzech migjscach (w osi | przy brzegach warstwy).

Warstwy waiowane powinny byc rownomiernie zageszczone ciezkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe
stalowe gladkie z mozliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” 1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien



~ uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu
znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracjg zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materialow wykonane przez
dostawcaw itp.),

—  aw. wykonat wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

5.3, Badania w czasie robot

6.3.1. Uwagi ogoine

Badania dziela sig na:

= badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),

- badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy - Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sg wykonywane przez Wykonawce lub jego Zleceniobiorcow celem sprawdzenia, czy jakosc materialow budowlanych (mieszanek
mineralno-asfaltowych i ich skladnikow, lepiszczy | materiatow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, polaczenia itp.)
spefniaja wymagania okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbgdna starannoscig | w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywac
w protokolach, W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwlocznie usunac.

Wyniki badan Wykonawey nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Inzynier moze zdecydowat o dokonaniu odbioru na podstawie badan
Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze przeprowadzic badania kontrolne wedlug pktu 6.3.3.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13 [36]),

- ocena wizualna migszanki mineralno-asfaltowe;,

- wykaz ilosci materialow lub grubosci wykonane] warstwy,

= pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe,

- pomiar rownosci warstwy asfaltowe] (wg pkiu 6.4.2.5),

- pomiar parametrow geometrycznych poboczy,

- ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

- acena wizualna jako$ci wykonania polaczen technologicznych.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne sa badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jakosc materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich

skiadnikow, lepiszczy | materialow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, polaczenia itp.) speiniaja wymagania okreslo-

ne w kontrakcie. Wyniki tych badan sa podstawa odbioru. Pobigraniem probek i wykonaniem badan na miejscu budowy zajmuje sie Inzynier w obecnosci

Wykonawcy. Badania odbywaja sig rowniez wiedy, gdy Wykonawca zostanie w pore powiadomiony o ich terminie. jednak nie bedzie przy nich obecny.
Rodzaj badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowe] i wykonane] z niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj badan kontrolnych

Lp. Rodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa #©
1= Uziarnienie
1.2 Zawartos¢ lepiszcza
1.3 Temperatura mieknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestos¢ | zawartos¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
¢l Wskaznik zageszczenia @)
22 Spadki poprzeczne
23 Rownose
24 Grubosé lub ilosc materialu
25 Zawartos¢ wolnych przestrzeni @
26 \Wiasciwosci przeciwposlizgowe
3 do kazde] warstwy | na kazde rozpoczete 6 000 m? nawierzchni jedna probka; w razie potrzeby liczba probek moze zostac
zwiekszona (np. nawierzchnie drog w terenie zabudowy)
b w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki J

6.3.4. Badania kontralne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zadac
przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decyduja wspdlnie o miejscach pobierania probek | wyznaczeniu odcinkow czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek
czesciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze byC jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mnigjszy niz 20%
ocenianego odcinka budowy.

Do odbicru uwzgledniane sa wyniki badan kontrolnych i badan kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcinkow czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazgdanych przez Wykonawce ponosi Wykanawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe sa powtorzeniem badan kontrolnych, co do kiorych istiejg uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawey (np. na
podstawie wiasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore nie wykonywalo badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi sirona, na ktorej nigkorzy$¢ przemawia wynik badania.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylki

6.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa

(]
o



Wiasciwosci materialow nalezy oceniaé na podstawie badan pobranych probek mieszanki mineralno-asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie 0znacza
wykonanie warstwy asfaltowej). Wyjgtkowo dopuszcza sig badania probek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe].

6.4.2, Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubos¢ warstwy oraz ilos¢ materialu

Grubos¢ wykonanej warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12597-36 [40] oraz ilo$¢ wbudowanego materiatu na okresiong powierzchnie (dotyczy przede
wszystkim cienkich warstw) moga odbiegac od projextu o wartosci podane w tablicy 16.

W wypadku okreslania ilosci materiatu na powierzchnie | $redniej wartoci grubosci warstwy z reguly nalezy przyjac za podstawe caly odcinek budowy.
Inzynier ma prawo sprawdzac odcinki czesciowe. Odcinek czgsciowy powinien zawierac co najmniej jedna dzienng dzialke robocza. Do odcinka czesciowe-
go obowiazuja te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubos¢ warstwy lub warstw przyjmuje sie srednig arytmetyczna wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci warstwy na calym odcinku budowy lub
adcinku czesciowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchylki grubosci warstwy oraz ilesci materiatu na okreslonej powierzchni, (%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC? j

A — Srednia z wielu oznaczen grubosci oraz ilosci

1. - duzy odcinek budowy, powierzchnia wigksza niz 6000 m? lub
- droga ograniczona kraweznikami, powierzchnia wigksza niz 1000 m? lub
— warstwa cieralna, ilos¢ wigksza niz 50 kg/m? <10

2. — maly odcinek budowy lub
— warstwa scieralna, ilos¢ wigksza niz 50 kg/m?

B - Pojedyncze oznaczenie grubosci <25

o w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa scieralna jest ukladana z opoznieniem, warlost z wiersza B odpowiednio obowiazuje; w

pierwszym etapie budowy do gornej warstwy nawierzchni abowiazuje wartosc 25%, a do lacznej grubosci warstw etapu 1+15%

$.4.2.2. Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawartoscia wolnych przestrzeni. nie moze przekroczy¢ warlosci dopuszczal-
nych podanych w tablicy 14. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia dangj wiasciwosci.
Okreslenie gestosci objetosciowe] nalezy wykonywac wediug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawartost wolnych przestrzeni w nawierzehni
Zawartos¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, nie moze wykroczy¢ poza wartosci dopuszczalng kresione w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy badac nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach giewnych lukow poziomych.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5%.

6.4.2.5. Rownosc podiuzna i poprzeczna

Pomiary rownosci podiuznej nalezy wykonywac w srodku kazdego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny réwnosci podiuznej warstwy scieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog wyzszych klas nalezy stosowac metode pomiaru umozliwiajgca obliczanie
wskaznika rownosci IRI. Wartos¢ IRI oblicza sie dla odcinkow o diugosci 50 m. Dopuszczalne wartosci wskaznika IR wymagane przy odbiorze nawierzchni
okreslono w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne [67].

Do oceny rownosci podiuznej warstwy scieralne] nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz placow i parkingow nalezy stosowat metode z wykorzystaniem faty 4-
metrowej i klina lub metody rownowaznej, mierzac wysokos¢ przeswitu w polowie diugosci faty. Pomiar wykonuje sie nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana
rownosé podluzna jest okreslona przez wartosc odchylenia rownosci (przeSwitu), ktore nie moga przekroczyé 6 mm. Przez odchylenie rownosci rozumie sie
najwieksza odleglosé miedzy fata a mierzona powierzchnia.

Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartosci wskaznika rownosci IR warstwy scieralne] nawierzchni drogi klasy G i drag wyzszych klas nie powinny byc
wigksze niz podane w tablicy 17. Badanie wykonuje sie wedlug procedury jak podczas odbioru nawierzchni, w prawym Sladzie kola.

Tablica 17. Dopuszczalne wartosci wskaznika rownosci podiuznej IRl warstwy scieralne] wymagane przed uplywem okresu gwarancyjnego
‘ , : Warloscl wskaznika IRI [mmim]
] Klasa drogi Element nawierzchni
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wiaczania | wylaczania
A'S 28
GP Jezdnie lacznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza <37
Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i wylaczania, postojo-
G we, jezdnie lacznic, utwardzone pobocza <456

Przed uplywem okresu gwarancyjnego warlosc odchylenia rownosci podiuznej warstwy $cieralnej nawierzchni drog klasy Z i L nie powinna byc wigksza niz
8 mm. Badanie wykonuje sie wediug procedury jak podczas odbioru nawierzchni

Do oceny rownosci poprzecznej warstw nawierzchni drog wszystkich Klas technicznych nalezy stosowaé metode z wykorzystaniem laty 4-metrowe; i klina
lub metody rownowaznej uzyciu laty i klina. Pomiar nalezy wykonywac w kierunku prostopadiym do osi jezdni, na kazdym ccenianym pasie ruchu, nie
rzadziej niz co 10 m. Wymagana rownost poprzeczna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne [67].

Przed uplywem okresu gwarancyjnego warlosc odchylenia rownosci poprzecznej warstwy scieralnej nawierzchni drog wszystkich klas technicznych nie
powinna by¢ wieksza niz podana w tablicy 18. Badanie wykonuje sie wedlug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.



Tablica 18. Dopuszczalne wartosci adchylen rownosci poprzeczne] warstwy Scieralnej wymagane przed uplywem okresu gwarancyjnego

Wartosci odchylen rownosci |
Klasa drogi Element nawierzchni poprzecznej [mm]

Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wiaczania | wylaczania

AS <6

GP Jezdnie tacznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza <3
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wlaczania i wylaczania, postojo-

we, jezdnie facznic, utwardzone pobocza <8

Z LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Wiasciwosci przeciwposlizgowe

Przy ocenie wiasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drog wyzszych klas powinien byc okreslony wspotczynnik tarcia na mokrej na-
wierzchni przy calkowitym poslizgu opony testowe;.

Pomiar wykonuje sie przy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nie rzadziej niz co 50 m na nawlerzchni zwilzanej woda w ilosci 0,5 I/m?, a wynik pomiaru
powinien by¢ przeliczany na wartosc przy 100% poslizgu opony testowej o rozmiarze 185/70 R14. Miarg wlasciwosci przeciwposlizgowych jest miarodajny
wspolczynnik tarcia. Za miaradajny wspolczynnik tarcia przyjmuje sie roznice wartosci sredniej E(u) | odchylenia standardowego D: E(u) - D. Dlugos¢
odcinka podlegajgcego odbiorowi nie powinna by¢ wigksza niz 1000 m. Liczba pomiarow na ocenianym odcinku nie powinna byé mniejsza niz 10.
W wypadku odbioru krotkich odcinkow nawierzchni, na ktorych nie mozna wykonac pomiarow z predkoscia 60 lub 90 kméh (np. rondo, dojazd do skrzyzo-
wania, niektore lacznice), poszczegolne wyniki pomiarow wspolczynnika tarcia nie powinny by¢ nizsze niz 0.44, przy predkosci pomiarowej 30 km/h.
Dopuszczalne wartosci miarodajnego wspotczynnika tarcia nawierzchni wymagane w okresie od 4 do 8 tygodni po oddaniu warstwy do eksploatacji sg
okreslane w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67]

Jezeli warunki atmasferyczne uniemozliwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinien byc on zrealizowany z najmniejszym mozliwym opoz-
nieniem.

Przed uplywem okresu gwarancyjnego warlosci miarodajnego wspolczynnika tarcia nie powinny byc mnigjsze niz podane w tablicy 19. W wypadku badan
na kratkich odcinkach nawierzchni, rondach lub na dojazdach do skrzyzowan poszczegoine wyniki pomiarow wspolczynnika tarcia nie powinny byc nizsze
niz 0,44, przy predkosci pomiarowej 30 km/h

Tablica 19. Dopuszczalne wartosci miarodajnego wspotczynnika tarcia wymagane przed uplywem okresu gwarancyjnego
Miarodajny wspolczynnik tarcia przy
3 ; : predkosci zablokowanej opony wzgle-
Klasa drogi Element nawierzchni P
60 km/h [ 90 kmih
Pasy ruchu - = 0,37
A8 Pasy: wiaczania i wytaczania, jezdnie facznic
y: b ' aczl >0.44
GP.G.Z Pasy: ruchu, dodatkowe, utwardzone pobocza 203

6.4.2 7. Pozostate wiasciwosci warstwy asfaltowej

Szerokosc warstwy, mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni, nie moze sig roznic od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
Rzedne wysoko$ciowe, mierzone co 10 mna prostych i co 10 m na osi podiuznej i krawedziach, powinny byc zgodne z dokumentacja projekiowg z dopusz-
czalng tolerancjg + 1.¢m, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiarow nie moze przekraczac przedzialu dopuszczalnych odchylen.
Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno rbznic sie od dokumentacii projektowej o + 5 cm.
Zigcza podtuzne | poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byé rowne i zwiazane, wykonane w finii proste], rownolegle lub prostopadle do osi drogi.
Przylegajace warstwy powinny byc w jednym poziomie.
Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformagii, plam | wykruszen
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonane] warstwy scieralnej z betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 0-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug pktu 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1) pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowgj
Cena wykonania 1 m? warstwy $cieralngj z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
~ oczyszczenie i skropienie podioza w ilosci 0,5kg/1m2,
- dostarczenie materialow i sprzetu,
— opracowanie recepty laboratoryjne;,
—  wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,
~  wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego i jej transport na miejsce wbudowania,
~  posmarowanie lepiszczem lub pokrycie tasma asfaltowa krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
rozlozenie | zageszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
—  obciecie krawedzi | posmarowanie lepiszczem,
- obciecie i rozbiorki nawierzchni na weinkach oraz podigczeniach z utylizacjg gruzu porozbiorkowego przez Wykonawce



- przeprowadzenie pomiarow | badan wymaganych w specyfikac technicznej
odwiezienie sprzetu,
podatki obliczane zgodnie 2 obowiazujacymi przepisami,

9.3, Sposcb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okresionych niniejszg ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykanania rabot podstawowych, ale nie 53 przekazywane Zamawiajacemu i 58 usuwane po wykonaniu
robot podstawowych,

—  prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymezasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot
itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogalne specyfikacje techniczne (ST)

1 D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwiazane z badaniami materialow wystepujacych w ninigjsze ST)

2 PN-EN 196-21 Metody badania cementu - Oznaczanie zawartosci chiarkow, dwutlenku wegla i alkaliow w cemencie

3 PN-EN 459-2 Wapno budowlane — Czes¢ 2: Metody badan

4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

5; PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Oznaczanie skladu ziarmowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca wskaznika plaskosci

T PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Czest 4 Oznaczanie ksztaftu ziaren - Wskaznik ksztaltu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowe] zawartosci ziaren o powierzchniach
powstatych w wyniku przekruszenia lub lamania kruszyw grubych

9 PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiasciwosal kruszyw — Czesc 6: Ocena wlasciwoscl powierzchni — Wskaznik przeply-
wu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — QOcena zawartosci drobnych czastek — Badania bigkitem
metylenowym

14, PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czest 10: Ocena zawartosci drobnych czastek - Uziamienie
wypelniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznyeh i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpomosci na rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych | fizycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie gestosci nasypowej i jamistosci

14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czese 4: Oznaczanie pustych przestrzeni suchego,
zageszczonego wypeiniacza

18 PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych | fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czest 5 Oznaczanie zawartosci wody przez
suszenie w suszarce z wentylacja

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —Czgse 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci

17, PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Czese 7: Oznaczanie ggstosci wypelniacza -
Metoda piknoemetryczna

18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czest 8: Oznaczanie polerowalnosci kamienia

19. PN-EN 1367-1 Badania wiasciwosci ciepinych | odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow atmosferycznych - Czesc 1:
Oznaczanie mrozoodpornosc

20. PN-EN 1367-3 Sadania wlasciwosci cieplnych i odpormosci kruszyw na dziatanie czynnikaw atmosferycznych - Czesc 3:
Badanie bazaltowe] zgorzeli stonecznej metoda gotowania

21, PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie penetracji igla

22 PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda Pierscien i Kula

23. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Dznaczanie zawartosci wody w emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji
azeotropowe|

24. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszeza asfaltowe — Oznaczanie pozostalosci na sicie emulsji asfaltowych oraz trwalosci podczas
magazynowania metoda pozostalosci na sicie

25 PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna
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37 PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco — Czgsc 18:
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38. PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralino-astaltowych na goraco - Czesc 22
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10.3. Wymagania techniczne
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65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe

Mieszanki mineralno-astaitowe ~ Metody badan mieszanek mineraino-asfaltowych na goraco - Gzest 36:
Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - (Oznaczanie czasu wyplywu emulsji asfaltowych lepkosciomierzem wyplywowym
Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - 0Oznaczanie wartosci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i
innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu - Czes¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych emulsji
asfaltowych, metoda z wypetniaczem mineralnym

Miaszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania — Czesc 1. Beton Asfaltowy

Mieszanki mineraino-asfaltowe — Wymagania — Czgs¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypeiniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czes¢ 1: Badanie metoda Pier-
$cienia i Kull

Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do migszanek bitumicznych - Czest 2: Liczba bitumiczna
Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie nawrolu sprezystego asfaltow modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie odpormnosci na magazynowanie modyfikowanych asfaltow

Asfalty i lepiszcza asfallowe - Oznaczanie ciagliwosci lepiszczy asfaltowych metoda pomiaru ciagliwosci
Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie kohezji lepiszczy asfaltowych metoda testu wahadlowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci modyfikowanych asfaltow — Metoda z duktylometrem
Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie przyczepnosci emulsji bitumicznych przez zanurzenie w wodzie —
Metoda z kruszywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qznaczanie energii deformacji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady specyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji asfaltow modyfikowanych polimerami

Wypelniacze zlaczy i zalewy — Czest 1: Specyfikacja zalew na goraco

Wypelniacze zlaczy i zalewy — Czgsc 2: Specyfikacja zalew na zimno

Przetwory naftowe - Oznaczanie temperatury zaplonu i palenia — Pomiar metoda otwartego tygla Clevelanda
Oznaczanie temperatury zaplonu i palenia - Metoda otwartego tygla Clevelanda
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